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REFERENCIA RAPIDA DE LOS PARAMETROS,
MENSAJES DE ERRORES Y ESTADO

Software: V1.2x

Aplicacion:
Modelo:
N° de série:
Responsable:
Fecha: / /
. PARAMETROS
p L. Ajuste del . Ajuste do -
Parametro Funcién Rango de Valores ::ébrica Unidad LJJsuério Péagina
P0O00 Acceso a los parametros 0a 9999 0(5) - 13
PARAMETROS DE LECTURA P001 a P099
P0O01 Corriente del motor %In del SSW-07 | 0.0 a 999.9 - % 13
P002 Corriente del motor %In del Motor 0.0 2 999.9 - % 13
P003 Corriente del motor 0.0 a 999.9 - A 13
P0O05 Frecuencia de la red de 0.0a99.9 - Hz 13
alimentacién
P006 Estado del Arrancador Suave 0 =rdy — ready - - 13
2 = Exx — Error
3 =ruP — Ramp Up
5 = PASS — By-pass
7 = rdo — Ramp Down
11 = dly — Delay P630
12 = G.di — General
Disable
P0o07 Tension impueta por el Arrancador 0a100 - % 13
sobre la carga (%Un)
P0O11 Potencia aparente de salida 0.0 2 999.9 - kVA 13
P0O12 Estado DI1 a DI3 0 = Inactiva - - 14
1 = Activa
P0O13 Estado de las salidas a relé 0 = Inactiva - - 14
RL1y RL2 1 = Activa
P014 Ultimo error ocurrido EOO0 a E76 - - 15
P015 Segundo error ocurrido E00 a E76 - - 15
P016 Tercero error ocurrido E00 a E76 - - 15
P0O17 Cuarto error ocurrido E00 a E76 - - 15
P023 Version de software XXX - - 15
P030 Corriente de la fase R 0.0 a 999.9 - A 15
P031 Corriente de la fase S 0.0 2 999.9 - A 15
P032 Corriente de la fase T 0.0 a 999.9 - A 15
P050 Estado de la proteccion térmica del 0a250 - % 15
motor
P081 Temperatura del disipador 10.0a 110.0 - °C 15
PARAMETROS DE REGULACION  P100 a P199
Rampas
P101 Tension inicial (%Un) 30 a 90 50 % 16
P102 @ Tiempo de la rampa de aceleracién | 1 a 240 20 s 16
P103 Escal6n de tension em la 100 = Inactiva 70 % 17
desaceleracion (%Un) 99 a 50
P104% Tiempo de la rampa de 0 = Inactiva 0 = Inactiva s 17
desaceleracion 1 a 240
Limitacidn de Corriente
P110% Limitacién de corriente (%ln del 150 a 500 300 % 17
Arrancador Suave)
PARAMETROS DE CONFIGURACION P200 a P299
Parametros Genéricos
P200 La clave esta 0 = Inactiva 1=Activa - 18
1 = Activa
p202 W Tipo de control 0 = Rampa de tensién | 0=Rampa de - 18
1 = Limite de corriente tension
P204" Carga parametros con valor padrén | 0 = Sin funcién 0=Sin - 18
de fabrica 1 = Sin funcién funcién
2 = Sin funcion
3 = Sin funcién
4 = Sin funcién
5 = Carga padrén de
fabrica




p i Ajuste de . Ajuste do A
Parametro Funcion Rango de Valores IJ:ébrica Unidade LJJsuério Pagina
P205 Seleccion del parametro de lectura | 0 a 999 1=P001 - 18
P206"™ Tiempo de autoreset 0 = Inactivo 900 s 19

1a1200
p215% Funcién copy 0 = Inactiva 0 = Inactiva 19
1=SSW — HMI
2 = HMI —» SSW
p219% Parametrizacion via HMI / 0 = Trimpots y DIP 0 = Trimpots - 21
(Trimpots y DIP Switch) Switch y DIP Switch
1=HMI
Definicién de Local/Remoto
p220 @ Selecién de la fuente local/remoto | 0 = Siempre local 3=HMI - 21
1 = Siempre remoto (default
2 = HMI (default local) remoto)
3 = HMI (default
remoto)
4=DIl1aDI3
5 = Serial (default local)
6 = Serial (default
remoto)
7 = Sin funcién
8 = Sin funcién
p229 @ Seleci6n de los comandos — 0 =HMI 0= HMI - 21
situacion local 1 =Bornes
2 = Serial
P230 W Selecién de los comandos — 0=HMI 1 = Bornes - 21
situacién remoto 1 = Bornes
2 = Serial
Entradas Digitales
p263"Y Funcién entrada DI1 0 = Sin funcién 1= Start/ - 22
1 = Start/Stop (dos Stop
cables) o Start (tres o Start
cables)
2 = Local / Remoto
3 = Sin error externo
4 = Sin funcién
5 = Sin funcién
6 = Reset
P264Y Funcién entrada DI2 0 = Sin funcién 6 = Reset - 22
1 = Stop (tres cables)
2 = Local / Remoto
3 = Sin error externo
4 = Sin funcién
5 = Sin funcién
6 = Reset
P265" Funcién entrada DI3 0 = Sin funcién 6 = Reset - 22
1 = Habilita General
2 = Local / Remoto
3 = Sin error externo
4 = Sin funcién
5 = Sin funcién
6 = Reset
Salidas a Relé
p277® Funcién relé RL1 0 = Sin funcién 1=En - 23
1 = En funcionamiento funciona-
2 = En tension plena miento
3 = Sin funcién
4 = Sin funcién
5 = Sin funcién
6 = Sin error
7 = Con error
8 = Sin funcién
9 = Serial
p278 ¥ Funcién relé RL2 0 = Sin funcién 2=En - 23
1 = En funcionamiento tensién
2 = En tension plena plena

3 = Sin funcién
4 = Sin funcién
5 = Sin funcién
6 = Sin error

7 = Con error
8 = Sin funcién
9 = Serial




a A Ajustes de q Ajuste del A
Parametro Funcion Rango de Valores Fabricas Unidad Usuario Pagina
Datos del Arrancador Suave
P295 W Corriente nominal 1=17A De acuerdo con A 23
2=24A la corriente
3=30A nominal del
4 = 45A Arrancador
5=61A Suave SSW-07
6 = 85A
7 = 130A
8=171A
9 = 200A
PARAMETROS DE SERIAL P300 a P399
Comunicacién Serial
P308™ @ Direccién del Arrancador Suave 1a 247 1 - 24
p312"W® Tipo de protocolo y tasa de 1 = Modbus 1= Modbus - 24
transmision de la comunicacion 9600bps sin paridad 9600bps sin
serial 2 = Modbus paridad
9600bps impar
3 = Modbus
9600bps par
4 = Modbus
19200bps sin paridad
5 = Modbus
19200bps impar
6 = Modbus
19200bps par
7 = Modbus
38400bps sin paridad
8 = Modbus
38400bps impar
9 = Modbus
38400bps par
P313 Accion del error de comunicacion | 0 = Inactiva 1=Deshabilita - 24
serial (E28) 1 = Deshabilita
2 = Deshabilita General
3 = Se va para local
p314W Tiempo de verificacion del la 0 = Inactiva 0 = Inactiva S o5
comunicacion serial 1a999
PARAMETROS DEL MOTOR P400 a P499
Parametros Nominales
P400™ Tensién nominal del motor 12999 380 v o5
P401®® Ajuste de la corriente del motor 50.0 a 100.0 100.0 % 25
P406™ Factor de servicio 1.00 a 1.50 1.00 - o5
Parametros de las Funciones Especiales P500 a P599
Frenado
P501 Sin funcién - - - R
P502 Sin funcioén - B B -
Kick Start
P520 @ Pulso de tension en el arranque 0 = Inactiva 0 = Inactiva - 26
(Kick Start) 1 = Activa
p521 @ Tiempo del pulso en el arranque 0.2a20 0.2 S 26
P522 Nivel del pulso de tensién en el 70a90 80 % 26
arrangue (%Un)
PARAMETROS DE PROTECCION P600 a P699
Protecciones de Corriente
P610 @ Subcorriente inmediata o faltade | 1a80 80 % 26
fase (%In del motor)
P611 W@ Tiempo de subcorriente 0 = Inactiva 1 S 27
inmediata o falta de fase 1a99




Parametro Funcion Rango de Valores AJUSt? iz Unidad AL Qel Pagina
Fabrica Usuario
PARAMETROS DE SERIAL P300 a P399
Comunicacion Serial
pPe12 @ Sobrecorriente inmediata (%In 1a200 100 % 27
del motor)
P613 W@ Tiempo de sobrecorriente 0 = Inactiva 1 S 27
inmediato 1a99
P614 @ Desbalanceo de corriente) entre | 0a 30 15 % 27
fases (%In del motor)
P615 @ Tiempo de desbalanceo de 0 = Inactiva 0= S 27
corriente entre fases 1a99 Inactiva
P616 @ Subcorriente antes del cierre del | 0 = Inactiva 0= - 28
By-pass 1 = Activa Inactiva
P17 ©® Sobrecorriente antes del cierre 0 = Inactiva 1 = Activa - 28
del By-pass (rotor bloqueado) 1 = Activa
Secuencia de Fase
P20 ©® Secuencia de fase RST 0 = Inactiva 1 = Activa - 28
1 = Activa
Intervalo entre Partidas
P630 Intervalo de tiempo luego de la 2 a999 2 S 28
parada
Proteccion Térmica del Motor
PG40 @ Clase térmica de proteccion del 0 = Inactiva 6=30 - 29
motor 1=5
2=10
3=15
4 =20
5=25
6 =30
P64l @ Autoreset de la memoria térmica | 0 = Inactiva 0= S 32
1 a 600 Inactiva

(1) Solamente se permite modificar el valor del parametro con el motor parado.
(2 No cambia el valor del parametro cuando se ejecuta el comando cargar valores padrén de fabrica
(P204 =5).
(3) Se permite modificar el parametro solamente en el modo HMI (P219 = 1). Con P219 =0 los parametros
son considerados del tipo lectura.



IIl. MENSAJES DE ERROR

Indicacion Significacion Pagina
EO3 Falta de Fase o Subcorriente 33
EO04 Sobretemperatura en la potencia 33
EO05 Sobrecarga en el motor 33
E06 Error externo (DI) 34
E10 Error en la funcién copy 34
E24 Error de programacién 34
E28 Error de timeout en la recepcion de los telegramas 34
E31 Fallo en la conexion de la HMI 34
E62 Exceso de tiempo de limitacién de corriente durante el arranque 34
E63 Rotor bloqueado 34
E66 Sobrecorriente 35
E67 Secuencia de fase invertida 35
E70 Subtension en la alimentacion de la electronica 35
E71 Contacto del By-pass abierto 35
E72 Sobrecorriente antes del By-pass 35
E74 Desbalanceo de corriente 35
E75 Frecuencia de la red de alimentacién fuera del rango permitido 36
E76 Subcorriente antes del cierre del By-pass 36

[ll. OUTROS MENSAJENS

Indicacién Significacién
rdy Arrancador Suave listo par ser accionado “ready”
ruP Arrancador Suave accionado, en rampa de aceleracion “ramp up”

PASS Arrancador Suave accionado, en By-pass “by-pass”
rdo Arrancador Suave accionado, en rampa de desaceleracién “ramp down”
Exx Arrancador Suave con error
dly Arrancador Suave esperando el tiempo luego de la parada “delay”
G.di Arrancador Suave con deshabilita general “general disable”




1. INSTRUCIONES GENERALES

Este manual contiene las informaciones necesarias para el uso correcto del Arrancador Suave
SSW-07.

Fue escrito para ser utilizado por persona con entreinamiento o calificacion técnica adecuados para
operar este tipo de equipamiento.

2. ARESPECTO DEL MANUAL

Este manual suministra la descripcidon necesaria para sa configuracion de todas las funcionesy de
los parametros del Arrancador Suave SSW-07. Este manual debe ser utilizado con el Manual del Usuério
del la SSW-07.

3. ARESPECTO DEL SSW-07

El Arrancador Suave SSW-07 es un producto de alta desempefio que permite el control del arranque de
motores de induccién trifasico. De este modo, evitase los golpes mecanicos y picos de corriente en lared de
alimentacion.

4. A RESPECTO DE LA PROGRAMACION DE LOS PARAMETROS DEL SSW-07

Las funciones basicas del Arrancador Suave SSW-07 pueden ser programadas a través de la parte
frontal del SSW-07 (Trimpots e DIP Switch). Para programar funciones adicionales y/o visualizar parametros
de lectura, es necessario el uso de algun de los médulos opcionales, como por ejemplo: Software SuperDrive G2,
Comunicagao Serial RS-232 0 RS-485, HMI Local ou Remota. Mayores detalles mirar el capitulo 7 del Manual del
Usuario y las bulas de los opcionales SSW-07.

[~ iNOTA!

Para comunicacién con SSW-07, utilice el software de programacion de 22 generacion llamado SuperDrive G2.
El software de la 12 generacién llamado apenas de SuperDrive no es compatible con este producto.

El parametro P219, parametrizacion via HMI / (Trimpots y DIP Switch), define el origen de la
programacion de las protecciénes y delas rampas de aceleracion/desaceleracion. Es possible
programar el Arrancador Suave SSW-07 via Trimpots y DIP Switches o totalmente via parametros. Mirar
descripcion detallada de los parametros (P219) .

Los parametros P220, P229 y P230 ( Definicidnes de Local/Remoto) programan el origen del comando
de gira/para. La configuracidon padrdn de fabrica es el accionamiento via entrada digital. Para gira/para via
teclas de la HMI o via comando serial es necesario modificar la programacién del parametro P220, P229 y
P230. Mirar descripcién detallada de los parametros P220, P229 y P230.

El manual del usuario de la SSW-07 posee un capitulo dedicado a sugerencias de programacion.
Es importante leer este capitulo antes de iniciar la programacién del Arrancador Suave SSW-07.

5. USO DE LA HMI

La HMI es una interface simples que permite la operacion y la programacion del Arrancador Suave. Ella
presenta las siguientes funciones:

- Sefializacion del estado de operacion del Arrancador Suave;

- Sefializacion de los errores;

- Visualizacion y modificacion de los parametros ajustables;

- Operacion del Arrancador Suave (teclas (T )y (0)-



La HMI debe ser utilizada para los siguientes casos:

- Cuando fuera necesario una HMI para comandar, programar y/o visualizar parametros del SSW-07;
- Parainstalar la HMI en la puerta del tablero, en la mesa de comando o en el frontal del SSW-07;

- Cuando fuera necesario la funcion copy.

La HMI local o remota del SSW-07 contiene un display de LEDs con 4 digitos de 7 segmentos, 4 LEDs de
estado y 8 teclas. Las figuras abajo presentan la HMI remota y la HMI local.

e
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ssw 97

SOFT-STARTER

Frontal de la HMI Local
Frontal de la HMI Remota

5.1. Funciones del Display de LEDs

Presenta el nimero del parametro o su contenido y también los mensajes de errores y de los estados.

5.2. Funciones de los LEDs “LOCAL” y “REMOTO”

Arrancador Suave en el modo Local:
LED verde encendido y LED rojo apagado.

Arrancador Suave en el modo Remoto:
LED verde apagado y LED rojo encendido.

5.3. Funciones de los LEDs de Sentido de Giro(HORARIO y ANTIHORARIO)

La funcién de inversion del sentido de giro no esta disponible en la version de Software V1.2x.
5.4. Funciones Basica de las Teclas

(1 - Acciona el motor (arranque);

(o) - Desacciona el motor (parada). Resetea el Arrancador Suave luego de laa ocurrencia de errores;
s - Selecciona (conmuta) display entre numero del parametro y su valor (posicion/contenido);

C) Incrementa el nimero del parametro o el valor del parametro;

(v - Decrementa el nimero del parametro o el valor del parametro;

@ - Selecciona el origen de los comandos entre Local o Remoto;

@ - Sin funcién en la versién de Software V1.2x;

(e ) - Sin funcién en la version de Software V1.2x.



5.5. Sefalizaciones/Indicaciones en el Display de la HMI

Estados del Arrancador Suave:

Arrancador Suave listo para accionar el motor

.rdYy
c03
EEFP~

Arrancador Suave en la situacién de error. El cédigo del error
aparece parpadeando. En el caso ejemplificado tenemos la
indicacion E03 (falta de fase)

Arrancador Suave ejecutando la funcion “Carga parametros
con valor padrén de fabrica (P204)”

@ iNOTAS!

El display también parpadea en las siguientes situaciones, ademas de la situacién de error;

M Tentativa de modificar un parametro con valor de sefia incorrecta (PO00 — Parametro de acceso);

M Tentativa de modificar un parametro no permitido. Ejemplo: parametros que no pueden ser modificados con
el motor girando.

5.6. Visualizacién/Modificacion de Parametros

Todos los ajustes del Arrancador Suave pueden ser hechos a través de parametros. Los parametros son
indicados en el display a través de la letra “P” seguido de un nimero:
Ejemplo (P264):

Po 8050 L!o 264 = n° del parametro

A cada parametro esta asociado un valor numérico (contenido del parametro), que corresponde a la opcion
seleccionada dentro de las disponibles para aquello parametro.

Los valores de los parametros definen la programacién del Arrancador Suave o el valor de una variable (ex.:
corriente, tensién). Para realizar la programacion del Arrancador Suave se debe modificar el contenido del (de
los) parametro(s).
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Ejemplo:

ACCION

DISPLAY HMI

DESCRIPCION

Energizar el Arrancador Suave

Arrancador Suave listo para operar

. PROG
Presione C, 2

[+
o
L]

Use las teclas G y G

Localice el parametro deseado

Valor numérico asociado al parametro @

o 1 P gy W

Presione \=
4] 4] 4]
Use las teclas &) y ™ Ajuste el nuevo valor deseado @
Q o Q
. PROG we
Presione \-=
4] ] Q [ #]

[ iINOTAS!

@ Presionando la tecla “@es” luego del ajuste, el dltimo valor ajustado es automaticamente guardado en la

memoria no volatil del Arrancador Suave, se quedando bloqueado hasta nueva modificacién.
@ Para madificar el valor de un parametro es necesario ajustar antes el parametro PO00=5. Caso contrario solo
sera posible visualizar los parametros mas no modificarlos. Para méas detalles mirar descripcién detallada de

P0OO.

® Caso el valor ajustado en el parametro lo torne funcionalmente in compatible con otro ya programado

ocurrira el E24 - Error de Programacion.
Ejemplo de programacion:

Programar dos entradas digitales (DIx) con la misma funcién. Mirar en la tabla 5.1 el listado de incompatibilidad

de programacion que generan el E24.

E 24 - Error de programacion

Tabla 5.1 - Incompatibilidad entre parametros — E24

Dos 0 méas parametros entre P263 y P265 iguales a 2 (LOC/REM)
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6. DESCRIPCION DETALLADA DE LOS PARAMETROS

Para facilitar la descripcién, los parametros fueran agrupados por tipos:

Parametros de Lectura

Variables que pueden ser visualizadas, mas no
pueden ser modificadas por el usuario.

Pardmetros de Regulacion

Son valores ajustables que seran utilizados por las
funciones del Arrancador Suave.

Parametros de Configuracion

Definen las caracteristicas del Arrancador Suave
SSW-07, las funciones que seran ejecutadas, bien
como las funciones de las entradas/salidas de la
tarjeta de control.

Parametros del Motor

Son los datos del catalogo o de la placa del motor.

Parametros de las Funciones
Especiales

Incluye los parametros relacionados a las
funciones especiales.

Parametros de Proteccion

Parametros relacionados a los niveles y a los
tiempos de actuacion de las protecciones del
motor.

Convenciones y definiciones utilizadas en el texto que sigue:

(1) Solamente se permite modificar el valor del parametro con el motor parado.
(2) No cambia el valor del parametro cuando se ejecuta el comando cargar valores padrén de

fabrica (P204 =5).

(3) Se permite modificar el parametro solamente en el modo IHM (P219 = 1). Con P219 =0 los
parametros son considerados del tipo lectura.
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6.1. PARAMETROS DE ACCESO Y DE LECTURA — P000 a P099

Rango

[Ajuste fabrica]

Parametro Unidad Descripcién / Observaciones
P0O00 0 a 9999 M Libera el acceso para modificar el contenido de los parame-
Acceso a los [0] tros.
pardmetros > M Convalores ajustados conforme el padrén de fabrica[P200=1 (Sefia
Activa)] es necesario colocar P0O00=5 para poder modificar el
contenido de los parametros.
POO1 0.02999.9 M Indicalacorriente de salida del Arrancador Suave SSW-07 en
Corriente del motor [-] porcentual de la corriente nominal del Arrancador Suave (%ln del
%In del SSW-07 0.1% SSW-07).
M Exactitud de £2% para fondo de escala. (Fondo de escala es
5x In del SSW-07).
P002 0.0 2 999.9 M Indica la corriente de salida del Arrancador Suave SSW-07 en
Corriente del motor [-] amperios (A).
%In del motor 0.1% M Exactitud de £2% para fondo de escala. (Fondo de escala es
5x In del SSW-07).
P0O03 0.02999.9 ™ Indica la corriente de salida del Arrancador Suave SSW-07
Corriente del motor [-1] en amperios (A).
0.1A M Exactitud de +2% para fondo de escala. (Fondo de escala es
5x In del SSW-07).
P005 0.0a99.9 M Indica la frecuencia de la red de alimentacién en Hertz (Hz).
Frecuencia de la red [-] M Exactitud de +5% de la frecuencia nominal de la red de
de alimentacion 0.1Hz alimentacion.
P006 0al2 M Indica el estado actual del Arrancador Suave SSW-07.
Estado del [-1 0 ="“rdy” Lista para ser accionada “ready”.
Arrancador Suave - 2 ="Exx” Con error.
3 ="ruP” Accionada con rampa de aceleracién “ramp up”.
5 = “PASS” Accionada con By-pass habilitado “by-pass”.
7 ="rdo” Accionada en rampa de desaceleracion “ramp down”.
11 =*“dly” Esperando el tiempo luego de la parada “delay”
12 =*G.di” Con deshabilita general “general disable”
P0O07 0a 100 M Indica la tension impuesta por el Arrancador Suave sobre la
Tension impuesta [-1] carga, desconsiderandose la FCEM generada por el motor.
por el arrancador 1%
sobre la carga (%Un)
PO11 0.02999.9 M Indica la potencia aparente de la media de las tres fases de
Potencia aparente [-] salida del Arrancador Suave SSW-07 en kVA.
de salida 0.1kVA

13



Rango
[Ajuste fabrica]

Parametro Unidad Descripcién / Observaciones
P0O12 0a224 M Indica el estado de las 3 entradas digitales de la tarjeta
Estado DI1 a DI3 Display de control (DI1 a DI3).
LED=001 M En el display de la HMI el estado de las entradas
[-] digitales es presentado a través de dos numeros 0 =

Inactivo y 1 = Activo, en la siguiente orden, DI1, DI2 y DI3.
La indicaciéon es en binario, la DI1 representa el bit méas
significativo. Los 5 bits menos significativos no son
presentados en el display de la HMI.

Ejemplo:

DI1 =Activa
DI2 = Inactiva
DI3 = Activa

Lo que equivale a la secuencia de bits:
10100000b

En decimal equivale a 160.

La indicacion en la IHM en binario es la siguiente:

10 15

P0O13 (I)Dizpllgi M Indica el estado de las 2 salidas a relé de la tarjeta de

Estado de las

salidas a relés LED=001 gntrol (RL'l yRL2) i 5
[-] En el display de la HMI el estado de las salidas a relé

RL1yRL2 i es presentado a través de los numeros (O=lInactiva) y

(1=Activa), en la siguiente orden, RL1 y RL2. La indicacién
es en binario, el RL1 representa el bit mas significativo.
Los 5 bits menos significativos no son presentados en el
display de la HMI.

Ejemplo:
RL1 = Activo
RL2 = Activo

Lo que equivale la secuencia de bits:

11000000b.

En decimal corresponde a 192.

La indicacion en la IHM en binario es la siguiente:

10k
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Rango
[Ajuste fabrica]

Parametro Unidad Descripcion / Observaciones
PO14 E0O0 a E76 M Indican respectivamente los cddigos del ultimo, pentltimo,
Ultimo error [-] antependltimo y ante antepenultimo error ocurrido.
ocurrido - M Sistemética de registro:
Exy — P014 — P015 — P016 — PO17
P015 EO0 a E76
Segundo error [-]
ocurrido -
P016 E00 a E76
Tercero error [-]
ocurrido -
PO17 EO0 a E76
Cuarto error [-]
ocurrido -
P023 XXX M Indica la versién de Software contenida en la memoria del
Version de Software [-] microcontrolador (DSP) ubicada en la tarjeta de control.
P0O30 0.0a999.9 M Indica las corrientes de salida de las fases R, S, y T en
Corriente de fase R [-] Amperios. La corriente True RMS es indicada individualmente
0.1A para cada fase.
PO31 M Exactitud de +2% para fondo de escala (fondo de escala es
Corriente de fase S 0.0a999.9 5 x In del SSW-07).
[-]
P032 0.1A
Corriente de fase T
0.0a999.9
[-]
0.1A
PO50 002250 M Indicacién del estado de la proteccién térmica del motor en
Estado de la [;] una escala de 0 a 250%. Siendo que, 250 es el punto de
proteccion térmica Le actuacion de la proteccion térmica del motor, indicando error.
del motor M El valor indicado en este parametro depende de la condicién
de funcionamiento del motor y cuanto tiempo el mismo se
encuentra en esta condicién, por ejemplo: Parado, en arranque
y en régimen pleno. La clase térmica seleccionada y la
potencia nominal del motor también influencian en este
parametro.
M Se puede leer un valor aproximado de 160 si el motor
estuviera operando en régimen pleno por mas de 2 horas con
corriente igual a nominal veces el factor de servicio (In x F.S.
@ 2h).
P0O81 10.0a110.0 M Indica la temperatura del disipador de calor de los tiristores
Temperatura del [-] en °C.
disipador 0.1°C
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6.2. PARAMETROS DE REGULACION - P100 a P199

Rango
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidad Descripcion / Observaciones
P101.(3) o 30a90 M Utilizado solamente en el control por Rampa de Tension.
'I;en5|on inicial . [50] M Ajusta el valor inicial de tensién nominal (%Un) que sera
(%6Un) 1%Un do Motor  pjicada al motor conforme la figura 6.1.
M Este pardmetro debe ser ajustado para el minimo valor
que empiece a girar el motor.
M La tension inicial es aplicada en un tiempo mayor o igual a
0,5 seg. luego que el Arrancador Suave recibe el comando
para accionar el motor. Este es el tiempo de espera para el
contactor de aislamiento de la red de alimentacion cerrar los
contactos.
uy) a
P101 -t--- §
o e P102 N
<> 0,55
G Gira
Figura 6.1 — Tension inicial en un arranque por rampa de tensién
P_102(3) 1a240 M Cuando el Arrancador Suave se encuentra en el modo de
Tiempo de la rampa [20] control por rampa de tensién, este es el tiempo del
de aceleracion 1s incremento de la rampa de tension, conforme presentado en
la figura 6.2.
uv) 4

3
4 -- Partida- - - -# 100%Un

P101--

0l «—P102—# LHs)
C!_,;/Gira Rampa de Tension (0‘/ Para

Figura 6.2 — Rampa de aceleracién por rampa de tensién

M Cuando el Arrancador Suave se encuentra programado en
control por limitacién de corriente, este tiempo actla como
tiempo maximo de arranque, funcionando como una
proteccion contra rotor bloqueado.



Rango
[Ajuste fabrica]

Pardmetro Unidad Descripcién / Observaciones
|(A)A ‘
< Partida >
P110-- o | Limitacién
| Nominal
, Tiempo Maximo | ! .
00— p102 > S
q Gira Limitacion de Corriente @/ Para
Figura 6.3 — Rampa de aceleracion por limitacion de corriente
(" iNOTA!
El tiempo programado en P102 no es el tiempo exacto de
aceleracion del motor, mas si, el tiempo de la rampa de
tension o el tiempo maximo para el arranque. El tiempo de
aceleracion del motor dependera de las caracteristicas del
motor y también de la carga.
P103 3 100 = Inactivo M Utilizado en aplicaciones con bombas hidraulicas.
Escalon de tension 99a50 M Ajusta el valor de la tensién nominal (%Un) que seré
eon la desaceleracion [700] aplicado al motor instantaneamente luego que el
(%6Un) 1% Arrancador Suave recibir el comando de desaceleracion
por rampa.
(0 ;NOTA!
Para que esta funcion actie debera ser programado un
tiempo de rampa de desaceleracion.
P104 ® 0 = Inactivo M Utilizado en aplicaciones con bombas hidraulicas.
Tiempo de la rampa 1a240 M Habilita y ajusta el tiempo de la rampa de decremento
de desaceleracion [0] de tension.
1s
(M iNOTA!
Esta funcién es utlizada para aumentar el tiempo de
desaceleracion normal de una carga y no para forzar un
tiempo menor que el impuesto por la propia carga.
P110 (3)_ ) 150 a 500 M Define el limite méaximo de corriente durante el
Limitacion de [300] arranque del motor en porcentual de la corriente nominal
corriente (%In del 1%In del del Arrancador Suave.
Arrancador Suave) ArrSancador M Si el limite de corriente fue alcanzado durante el
uave

arranque del motor, el Arrancador Suave ird mantener la
corriente en ese limite hasta el motor alcanzar el final del
arranque.

M Si el limite de corriente no fue alcanzado el motor ir&
arrancar inmediatamente.

M Para seleccionar el Control por Limitacién de Corriente,
mirar P202.
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6.3. PARAMETROS DE CONFIGURACION — P200 a P299

Rango
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidad Descripcion / Observaciones
EZOO . . 0 g 1 Tabla 6.1 — Habilitacion de la sefia
a sefia esta (activa [1] =50 Aocion

/ desactivada clave) - 0 (Inactiva) Permite la modificacion del contenido de los parametros

independiente de P00O.
1 (Activa) Solamente permite la modificacién de contenido de los
parametros cuando P00O0 es igual al valor de la sefia.
M El valor de la sefia es PO0O = 5.

1) (3
P_202 ®e 0ol Tabla 6.2 — Tipo de control
Tipo de control [0= Raﬁ]pa de P01 S

Tensién | 0 Rampa de Tensién
- 1 Limitacion de Corriente

M El Arrancador Suave SSW-07 posee dos tipos de control de
arranque para mejor adaptar las necesidades de su aplicacion.
Arranque con rampa de tension:

Este es el método mas cominmente utilizado.

El Arrancador Suave impone la tension sobre el motor sin
ninguno tipo de realimentacion de tensién o de corriente
aplicada al motor. Utilizado en cargas con par (torque) inicial
mas bajo o torque cuadratico. Este tipo de control puede ser
utilizado como un teste inicial de funcionamiento.

Arranque por limitacion de corriente;

El maximo nivel de corriente es mantenido durante el
arranque, siendo ajustado de acuerdo con las necesidades de
la aplicacion. Utilizado en cargas con par (torque) inicial mas
alto o torques constantes.

Este tipo de controle é utilizado para adecuar a partida aos
limites de capacidade da rede de alimentacéo.

1 . Z
P204 @ 0as M Reprograma todos los parametros para los valores padrén
Cargar parametros [0] de fabrica, haciéndose P204 = 5.
con padron de - M Los pardametros P000, P295, P308 y P312 no son
fabrica modificados cuando P204 = 5 (padrén de fabrica).

Tabla 6.3 — Carga padrén de fabrica
P204 Accién
0a4 Sin funcién
5 Carga padrén de fabrica
p205 0a999 M Selecciona cual parametro sera presentado en el display
Seleccion del

parametro de lectura

[1]

luego de la alimentacion del Arrancador Suave.

M El valor programado en P205 equivale al nimero del
pardmetro a ser presentado en el display luego de la
alimentacion.

M En el caso en que el valor programado corresponder a un
parametro inexistente el valor adoptado sera 1 = POO1.
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Parametro

Rango
[Ajuste fabrica]
Unidad

Descripcion / Observaciones

P206®
Tiempo de Autoreset

0 = Inactiva
1a1200
[900]
1s

M Cuando ocurre un error, excepto E04, E10, E24, E28, E31y
E67, el Arrancador Suave ira hacer un “reset” automatico, luego
de transcurrido el tiempo dado por P206.

M Luego de transcurrido el “autoreset”, si el mismo error volver
a ocurrir por tres veces consecutivas, la funcién de autoreset
serd inhibida. Un error es considerado reincidente, si este mismo
error volver a ocurrir hasta 30 segundos luego de ser ejecutado
el autoreset.

M Por lo tanto, Si un error ocurrir cuatro veces consecutivos,
este permanecera siendo indicado (y el Arrancador Suave
deshabilitado) permanentemente.

(@™ iNOTA!

Para sobrecarga electronica del motor y sobretemperatura en la
potencia existe un algoritmo especifico para tiempo de reset
automatico.

p215 @
Funcién copy

Oaz
[0]

M La funcién copy es utilizada para transferir el contenido de los
parametros de un Arrancador Suave.

Tabla 6.4 — Funcion copy
P215 Accion Explicacion
0 Inactiva -

Transfiere el contenido de los parametros
actuales del Arrancador Suave para la

Copy memoria no volatil de la HMI (EEPROM).
(SSW — HMI) Los parametros actuales del Arrancador
Suave permanecen inalterados.

Transfiere el contenido de la memoria no

2 Paste volétil de la HMI (EEPROM) para los
(HMI — SSW) parametros actuales del Arrancador
Suave.

M Procedimiento a ser utilizado para copiar la parametrizacion
del Arrancador Suave “A” para el Arrancador Suave “B”:

1. Conectar la HMI en el Arrancador Suave que se dese a
copiar los parametros (Arrancador Suave A — fuente)

2. Hacer P215 = 1 (copy) para transferir los parametros del

Arrancador Suave A para la HMI. Presionar la tecla @

Mientras la funcién copy esta ejecutando el display presenta

“COPY”. P215 vuelve automaticamente para 0 (Inactiva)

cuando la transferencia se encuentra concluida.

Desligar la HMI del Arrancador Suave (A).

Conectar esta misma HMI en el Arrancador Suave para la

cual si desea transferir los parametros (Arrancador Suave B

— destino).

~w
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Parametro

Rango
[Ajuste fabrica]
Unidad

Descripcion / Observaciones

5. Hacer P215=2 (paste) para transferir el contenido de la
memoria no volatil de la HMI (EEPROM — con los parametros
del Arrancador Suave que se desea copiar los parametros del
Arrancador Suave A) para el Arrancador Suave B. Presionar la
tecla @) Mientras la HMI se encuentra realizando la funcién
paste el dysplay indica “PAST”, umas abreviatura de paste.
Cuando P215 vuelve para “0” y ocurrir el reset, la transferencia
de los parametros fue concluida. A partir de este momento los
Arrancadores Suaves A y B estaran con el mismo contenido de
los pardmetros.

Conviene recordar todavia:

Si los Arrancadores Suaves A y B accionaren motores
diferentes, verificar los parametros del motor del Arrancador
Suave B.

Para copiar el contenido de los parametros del Arrancador
Suave A para otros Arrancadores Suave, repetir los mismos
procedimientos 4 a 5 arriba.

Arrancador
Suave A Arrancador
Suave B

. Parametros
Parametros

\ 13
\ \

\ \
\
t
\ \

1
ISSW —>HMI (copy)
| .

1 P215=1
1 Pres. (proc
1 =

SSW—> HMI (paste)

P215=2
Pres. (prog)

/ ’
» ’

EEPROM | = = = = = = = = = = = = = » EEPROM

HMI HMI

Figura 6.4 - Copia de los parametros del Arrancador Suave “A” para el
Arrancador Suave “B”

(@ iNOTA!

Caso la HMI tenga sido previamente cargada con los
parametros de una “version diferente” de aquellas del
Arrancador Suave SSW-07 para el cual ella esta intentando
copiar los pardmetros, la operacion no serd efectuada y el
Arrancador Suave SSW-07 ir4 indicar E10 (Error: Funcion
“Copy” no permitida). Se comprende por “version diferente”
aquellas que son diferentes en “x” 0 “y” suponiéndose que la

numeracion de las versiones de software sea descrita como
VX.yz.
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Rango
[Ajuste fabrica]

Pardmetro Unidad Descripcién / Observaciones
p219 ® 0ol M Define el modo de programacién de los siguientes
Parametrizacion [ 0 = Trimpots y parametros: P101, P102, P104, P110, P202, P206, P401,
via HMI / DIP Switch] P520, P521, P611, P613, P617, P620 y P640. Estos
(Trimpots y DIP - parametros estdn marcados en la referéncia rapida de los
Switch) parametros con la observacion .
0 — “Modo (Trimpot y DIP Switch)”, la programacion de los
parametros mencionados anteriormente es hecha a través de
los Trimpots y DIP Switch. Los pardmetros funcionan como
parametros de lectura, solo presentan los valores
programados a través de Trimpots y DIP Switch. Los valores
programados a través de la comunicacién serial no son
utilizados.
1 - “Modo HMI", la programacion de los parametros
mencionados anteriormente es hecha a través de la
comunicacion serial o a través de la HMI. Los valores
ajustados en los Trimpots y DIP Switch no son utilizados.
P220 @ 0a8 M Define la fuente de origen del comando que ira seleccio-
Seleccion de la [ 3 =HMI (Default  nar entre la situacién Local y la situacién Remota.
fuente Local / Remoto)]
Remoto - Tabla 6.5 — Origen local/remoto
P220 Seleccion Local / Remoto Sgg?acdﬂn
0 Siempre Situacién Local Local
1 Siempre Situacién Remoto Remoto
2 Tecla “Loc /Rem” de la HMI Local
3 Tecla “Loc /Rem” de la HMI Remoto
4 Entradas Digitales DI1 a DI3 Estado DIx
5 Comunicacion Serial Local
6 Comunicacién Serial Remoto
7 Sin funcion -
8 Sin funcién -
M Situacion Default = Cuando el Arrancador Suave es
energizado (inicializado).
p229 @ 0az2 M Definen la origen de los comandos de acciona y de
Seleccion de [0 =HMI] desacciona del Arrancador Suave.
comandos — -
situacion local Tabla 6.6 — Origen del acciona/desacciona motor
P229/P230 Origen de los Comandos
P230 @ 0a?2 0 Teclas de Iz_i HMI
Seleccion de [1=Terminales] ; Eg:qaudnﬁ;'igﬁaé?n;'x
comandos — -

situacién remoto
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Rango

[Ajuste fabrica]
Parametro Unidad Descripcién / Observaciones
P263 ¥ 0a6 M Verificar las opciones disponibles en la tabla 6.7.
Funcién entradaDI1 = [1=Start/ Stop
(doscables) 0 1| os estados de las entradas digitales pueden ser monitoreadas
Start (tres cables) | en, ¢ parametro PO12.
M “Gira / Para’ = Cierra / Abre la entrada DI1 respectivamente.
poga @ Necesita programar P263 = 1, P264 #1 (Gira/Para a dos cables) y
Funcién entrada DI2 0a6 programar los comandos de Gira/Para por entrada digital.
6 = Reset
[ ) ] [V “ Start / Stop” = Cuando programa P263 = 1y P264 = 1 (Start /
Stop a tres cables) las entradas DI1 y DI2 se tornan DI1 = Start y
p265 © DI2 = Stop. Utilizar botonera sin retencion, DI1 Normalmente
Funcién entrada DI3 Abierto y DI2 Nprmalmente Cerrado.' Es necesario programar los
0a6 comandos de Gira/Para por entrada digital.

[ 6=Reset ]

M “Local / Remoto” = Abierta / Cerrada la entrada digital
respectivamente. No programar mas de una entrada digital para
esta funcion.

M “Reset de Errores” = Reseta los errores cuando la entrada
digital fuera cerrada. Utilizar solamente botonera sin retencion. Si
la entrada permanecer cerrada el reset de errores no ird actuar.

M “Sin Error Externo” = Esta sin Error Externo si la entrada
digital se encuentra cerrada (activa).

M “Habilita General / Deshabilita General” = Cerrado/Abierto la
entrada digital respectivamente. Esta funcion permite accionar el
motor cuando el SSW-07 se encuentra con Habilita General y
desaccionar el motor sin hacer la rampa de desaceleracién cuando
es gjecutado el comando de Deshabilita General. No ha necesidad
de programar habilita general para accionar el motor via entrada
digital. Si fuera programado habilita general por entrada digital,
esta debe estar cerrada para posibilitar el accionamiento del motor,
mismo si los comandos no fueren por entradas digitales.

Tabla 6.7 — Funcién de las entradas digitales

Parametros DIx P263 pP264 P265

Funcion (DI1) o12) | (D13)
Sin Funcién 0 0 0
Gira/Para 1 )

0 Start (2 0 3 cables)

Stop (tres cables) 1 -
Habilita General - 1
Local/Remoto 2 2 2
Sin Error Externo 3 3 3
Sin Funcién 4 4 4
Sin Funcién 5 5 5
Reset de Errores 6 6 6
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Parametro

Rango
[Ajuste fabrica]
Unidad

Descripcion / Observaciones

p277 @
Funcién relé RL1

p278 ¥
Funcién relé RL2

0a9
[1=En
Funcionamiento ]

0a9
[2=En
Funcionamiento ]

M Verificar las opciones disponibles en la tabla 6.8.

M Los estados da las salidas a relés pueden ser monitoreadas
en el parametro PO13.

M Cuando la funcién que fue programada para la salida a relé
verdadera, la salida a relé estara accionada.

M “ Sin Funcién” = Salidas a relés siempre deshabilitadas.

M “En Funcionamiento” = La salida es accionada cuando el
Arrancador Suave recibe una sefial de habilitacion. La salida es
deshabilitada cuando el Arrancador Suave recibe comando de
parada, o en el final de la rampa de desaceleracién si esta
programada.

M “En Tensién Plena” = La salida es accionada cuando el
Arrancador Suave alcanzar 100%Un y deshabilita cuando el
Arrancador Suave recibe el comando de paro.

M “Sin Error” = La salida esta accionada sin error, o sea, si el
Arrancador Suave no esta deshabilitado por error.

M “Con Error” = La salida esta accionada con error, o sea, si el
Arrancador Suave esta deshabilitado por error.

M “Serial” = Mirar manual de la Comunicacién serial.

Tabla 6.8 — Funcién de las salidas a relés
Parametros RLx P277 P278
Funcién (RL1) (RL2)
Sin Funcién
En Funcionamiento
En Tension Plena
Sin Funcién
Sin Funcién
Sin Funcién
Sin Error
Con Error
Sin Funcién
Serial

Olo|N|jo|g|~|lWw[N|(F|O
O |N|oO|O|~|W[IN(F(O

p295 ®@
Corriente nominal

l1a9
[ De acuerdo con
la corriente
nominal del
Arrancador
Suave SSW-07 |
A

Tabla 6.9 — Configuracion de la corriente nominal
P295 Corriente Nominal
17
24
30
45
61
85
130
171
200

O(O(N|O|O|B[W(IN|F

C ATENCION!

Nunca programe este parametro con un valor de corriente que
no sea el exacto del modelo de su Arrancador Suave SSWO07. Si
este parametro es programado errébneamente podra danificar el
Arrancador Suave.
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6.4. PARAMETROS DE SERIAL — P300 a P399

Rango
[Ajuste fabrica]
Parédmetro Unidad Descripcion / Observaciones
P308 ©@ 1a?247 M Define la direccién del Arrancador Suave en la red de
Direccion del [1] Comunicacion serial Modbus-RTU.
Arrancador Suave - M Para mayores informaciones, mirar el Manual de la
Comunicacion Serial para el Arrancador Suave SSW-07.
P312 M@ 1a9 , o
Tip o de protoc olo y [ 1=Modbus-RTU Tabla 6.10 — Padrdn y protocolo de la cgmunlcamon Modbus-RTU
tasa de transmision (9600bps, sin P12 Accion
de la comunicacion paridad) ] 1 Modbus-RTU (9600bps, sin paridad)
serial o 2 Modbus-RTU (9600bps, impar)
3 Modbus-RTU (9600bps, par)
4 Modbus-RTU (19200bps, sin paridad)
5 Modbus-RTU (19200bps, impar)
6 Modbus-RTU (19200bps, par)
7 Modbus-RTU (38400bps, sin paridad)
8 Modbus-RTU (38400bps, impar)
9 Modbus-RTU (38400bps, par)
M Define los padrones del protocolo de la comunicacion serial
Modbus-RTU.
M Para mayores informaciones, mirar el Manual de la
Comunicacion Serial para el Arrancador Suave SSW-07.
P313 0a3

Accion del error de
comunicacion serial
(E28)

[ 1=Deshabilita ]

Tabla 6.11 — Accién de los errores de comunicacion serial

P313 Accién
0 Inactivo
1 Deshabilita
2 Deshabilita General
3 Va para Modo de Operacion Local

M Define la accién a ser tomada si ocurrir un de los errores
relacionados a la comunicacién serial.

M Para mayores informaciones, mirar el Manual de la
Comunicacion Serial para el Arrancador Suave SSW-07.

(@ iNOTAS!

M La HMI Remota/Local haz el cambio de datos con el
microprocesador a través de la comunicacién serial, luego esa
funcién también es valida para la comunicacion entre HMI y
Arrancador Suave.

M Si la comunicacién serial no esta siendo utilizada, este
parametro debe permanecer en 0 (Inactivo).
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Rango
[Ajuste fabrica]

Parametro Unidad Descripcion / Observaciones

1 . .
P314() 0a999 M Case el Arrancador Suave no reciba ninguno telegrama
T|empo de [ O=Inactivo ] serial valido después de transcurrido el tiempo programado en
venﬂcquon ,de la ' 1s P314, ocurrira error de serial y el Arrancador Suave ird tomar la
comunicacion serial accion programado en P313.

M Para mayores informaciones, mirar el Manual de la
Comunicacion Serial para el Arrancador Suave SSW-07.

(@ iNOTAS!

M La HMI Remota/Local haz el cambio de datos con el
microprocesador a través de la comunicacion serial, luego esa
funcién también es valida para la comunicacién entre HMI y
Arrancador Suave.

M Si la comunicacién serial no esta siendo utilizada, este
parametro debe permanecer en 0 (Inactivo).

6.5. PARAMETROS DEL MOTOR P400 a P499

P400 El) ' 1a999 M Ajustar de acuerdo con los datos de placa del motor y de
Tension nominal del [380] acuerdo con el tipo de la conexion.

motor v

P401 ®e ' 50.0a100.0 M Ajustar el valor de la corriente del motor de modo porcentual
Ajuste de la corriente [100.0] en relacion a la corriente nominal del arrancador.

del motor 0.1%

In_Motor x 100%

P40 = I "Ssw-o7

M El valor de este parametro esta directamente relacionado
con los niveles de actuacién de las protecciones por corriente
del motor.

M Con P219 = 0, el contenido del parametro indica el valor
ajustado a través del Trimpot Motor Current.

M Con P219 = 1, el contenido del parametro indica el valor
programado a través de comunicacion serial o HMI.

P406 ¥ 1.00a1.50 M Ajusta el factor de servicio de acuerdo con los datos de
Factor de servicio [1.00] placa del motor.
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6.6. PARAMETROS DE LAS FUNCIONES ESPECIALES — P500 a P599

Rango
[Ajuste fabrica]
Parametro Unidad Descripcion / Observaciones
P520 ©® 0ol M El Arrancador Suave posibilita la utilizacion de un pulso de
Pulso de tension en [O=Inactiva]  tensi6n en el arranque para cargas que presentan una gran
el arranque (Kick - resistencia inicial al movimiento.
Start) M Habilitado a través de P520=1 y con el tiempo de duracién
ajustable en P521.
M El nivel de tensién aplicado durante el pulso de tension es
1) definido en P522.
P521 . . .
Tiempo del pulso en 02220 M El pulso de terj§|on funciona !ggalmgnte tantq para control
el arranque [0.25] por rampa de tension cuanto por limitacion de corriente.
01s [ iNOTA!
P522 Utilizar esta funcion solamente para aplicaciones especificas
Nivel del pulso de donde ha la necesidad.
tensién en el 70a90
arranque (%Un) [80]
1%

W) 4, 100%Un

- - - -Amanque - - - -

P522 |- - -,

P10L |- - - -~

»

0l  'ep'«—pPi102—> oM
() P52 0)
~ Gira Rampa de Tensién Para

Figura 6.5 — Pulso de tensién en el arranque

6.7. PARAMETROS DE PROTECCION — P600 a P699

P610 @@
Subcorriente
inmediata o falta de
fase (%In del Motor)

1a80
[80]
1%In del Motor

M Los valores de sobre y subcorriente son ajustados en
porcentaje de la corriente nominal del motor.

M P610 ajusta el nivel minimo de corriente que el conjunto
motor/carga puede operar sin problemas. Esta proteccion actla
cuando la corriente del motor cae a un valor que ultrapase el
nivel de subcorriente ajustado en P610 y por un tiempo igual o
superior al ajustado en P611, luego el cual, la llave desliga
indicando error de falta de fase o subcorriente. La proteccion
de subcorriente es muy utilizada en aplicaciones con bombas
hidraulicas que no pueden operar a vacio.

M P612 ajusta el nivel de sobrecorriente instantanea que el
motor o el Arrancador Suave permiten, durante el tiempo
ajustado en P613, luego el cual, la llave desliga, indicando
error de sobrecorriente.
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Rango
[Ajuste fabrica]

Pardmetro Unidad Descripcién / Observaciones
P611M® O=Inactiva (M iNOTAS!
Tiempo de 1a99 1) Antes de arranque del motor, la proteccion de falta de fase es
subcorriente [1s] detectada a través de la presencia te tension en los terminales de
imediata o 1s potencia.
falta de fase 2) La proteccion de sobrecorriente inmediata tiene actuacion
solamente en tension plena, luego del arranque del motor.
I(A)A
(1) Regién de Actuacion R
P612 1a200 Arranque >
Sobrecorriente [100] pe12.7 —
. . ominal
imediata 1%In del p610—T]
Motor
0
(!— Gira @ Para t(s) !
. t I(A) 4
P613(l)(3) O=Inactiva 1™ ® Atuacion
Tiempo de 1a99 ) et Error
. Atuacion 1
sobrecorriente [ 1 ] del Error ! Subrecoyriente
imediata 1s PGQ—I_ Nominal Nominal /|
PGIO_I :
Subcorriente! \
! « P6IL_» ] l«—P613 1(s)
Figura 6.6 — Niveles de actuacion para sobre y subcorriente
Ejemplo:
In de la SSW-07 = 130A
In del Motor = 100A
Imin. = 60A
Imax = 150A
[ - .
P610= M x100%= w x100%=40%
n Motor
P612= (= 1o oor) %100%= (150A - 100A) 1 1904= 5004
n Motor
P401 ou Trimpot Motor Current = —""* x100%= 2202,100%=77%
n sSwo7 130A
1 . .
P614 @ 0a30 M Los valores de desbalanceo de corriente son ajustados en
Desbalanceo de [15]

corriente entre fases
(%In del Motor)

P615 @

Tiempo de
desbalanceo de
corriente entre fases

1%In del Motor

0 = Inactiva
1a99
[0]
1s

porcentaje de la corriente nominal del motor.

M P614 ajusta el valor méximo de diferencia de corriente entre las
tres fases del motor, en el cual, puede operar sin problemas
durante el tiempo ajustado en P615, luego el cual, la llave desliga,

indicando error de desbalanceo de corriente.

[ iNOTA!

Estas funciones tienen actuacién solamente en tension plena,

luego el arranque del motor.
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Rango
[Ajuste fabrica]

Parédmetro Unidad Descripcién / Observaciones
P616 (1)_ 0ol M Cuando habilitada, esta funcién permite la proteccién de
Subqornente antes [ O=Inactiva | subcorriente antes del cierre del By-pass, 0 sea, evita que el
del cierre del - By-pass cierre durante un fallo en la red de alimentacion o en
By-pass alguno tiristor.
M Cuando deshabilitada, permite el arranque de motores con
corriente nominal inferior a 10% de la corriente nominal del
Arrancador Suave.
P17 ¥ _ 0ol M Cuando habilitada, esta funcién permite la proteccién contra
Sobr_ecorr@nte antes [ 1=Activa ] rotor bloqueado en el final del arranque, o sea, evita que el By-
del cierramiento - pass cierre con una sobrecorriente mayor o igual a 2 veces la
del By-pass (rotor corriente nominal del motor.
bloqueado)
() jNOTA!
Deshabilitar esta funcién solamente en casos donde el motor
soporte regimenes de corrientes superiores.
pe20 W ® 0ol M Su funcién es proteger cargas que pueden girar solo en un

Secuencia de fase
RST

[ 0 =Inactiva ]
- fase R/1L1, S/3L2, T/5L3.

M cuando habilitada, la secuencia de fase es detectada toda

vez que el motor es accionado.

M Mucho utilizada en aplicaciones con bombas hidraulicas

gue no pueden girar en el sentido contrario.

P630
Intervalo de tiempo
luego del arranque

2a999 M Esta proteccién actGa limitando el intervalo minimo de
[2] tiempo entre arranques luego del final de la rampa de
1s desaceleracion.

Un
P104=0

Il 4

P630=10s «¢

3 B X - =

P104 =6s

i 4

: L ey
= T -

P630=4s

Figura 6.7 — Accionamiento via entradas digitales a tres cables
(DI1y DI2)

Unico sentido. Cuando habilitada, solo permite la secuencia de



Rango
[Ajuste fabrical

Parametro Unidad Descripcion / Observaciones
Un P104=0
. P630=10s ¢ t
Un P104 =65
_
; R «— 1
- ~— —— P630=4s
Figura 6.8 — Accionamiento via entradas digitales a dos cables (DI1)
Observacion:
El comando de acciona solamente sera tratado luego de
transcurrido el intervalo de tiempo programado en P630.
(" ;NOTAS!
1) El intervalo de tiempo inicia el conteo a partir del final de la
rampa de desaceleracion.
2) Si la alimentacion de la tarjeta de control fuera retirada, no
habria el conteo del tiempo.
(O] = i
P|64O “rmica d 0 = Inactiva Tabla 6.12 — Clases térmicas
Clase t(_e[mlca e laé6 P640 Clase Térmica
proteccion del [6] 0 Inactiva
motor - 1 Clase 5
2 Clase 10
3 Clase 15
4 Clase 20
5 Clase 25
6 Clase 30

M El Arrancador Suave SSW-07 posee una Proteccion
Térmica rigida, eficaz y totalmente programable para proteger
su motor. Todos los modelos de Arrancador Suave SSW-07
poseen esta proteccibn que al actuar, indica error de
sobrecarga y desliga el motor.

M Esta proteccion térmica posee curvas que simulan el
calentamiento y el enfriamiento del motor. Todo el calculo es
realizado a través de un complejo software que estima la
temperatura del motor a través de la corriente True RMS
suministrada a elle.

M Las curvas de actuacion de la Proteccion Térmica del motor
estan basadas en la normativa IEC 60947-4-2.

M Las curvas de calentamiento y enfriamiento del motor son
basadas en muchos afios de desarrollo de motores WEG.
Adoptan como padrén el Motor Trifasico IP55 Estandar y
también llevan en consideracion si el motor esti enfriandose
accionado o no.

M El tiempo de enfriamiento de la imagen térmica depende de
la potencia del motor, o sea, para cada potencia ha un tiempo
de enfriamiento diferente. Donde tuviera la necesidad de
disminuir ese tiempo se puede utilizar el P641.

29



Parametro

Rango
[Ajuste fabrica]

Unidad Descripcion / Observaciones

M El valor estimado de la temperatura del motor es guardado
en la memoria no volatil toda la vez que la alimentacion de la
tarjeta de control es retirada. Por lo tanto, al alimentar la tarjeta
de control el dltimo valor guardado es retornado.

M La imagen térmica puede ser puesta a cero deshabilitando y

habilitando la proteccion de sobrecarga del motor.

1000

| —r—=

100

10

lase 30

Clase 25

lase 20

Clase 15

lase 10

Clase 5

Corriente x
In del Motor

Figura 6.9 — Clases térmicas de proteccion del motor a frio

Tabla 6.13 — Tiempo de las clases térmicas de proteccion del motor a frio con

F.S.=1
Corriente Clase
del
Motor 30 20 10
3xIn 101.2s 67.5s 33.7s
5xIn 36.1s 24s 12s
7xIn 18.3s 12.2s 6.1s

Tabla 6.14 — Tiempo de las clases térmicas de proteccién del motor a frio con

F.S.=1,15
Corriente del Clase
Motor 30 20 10
3xIn 135.1s 90.1s 45.1s
5xIn 47.7s 31.8s 15.9s
7xIn 24.3s 16.2s 8.1s
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Rango
[Ajuste fabrica]
Unidad Descripcion / Observaciones

Tiempo
t(s)

1000

100 K&

10

Clase 30
Clase 25
Clase 20
Clase 15

1 Clase 10

Clase 5

Corriente
01 Xin del Motor

1X 2X 3X ax 5X 6X 7 8X 9x FS=1

Figura 6.10 — Clases térmicas de proteccion del motor a caliente con 100%In

Tabla 6.15 — Tiempo de las clases térmicas de proteccién del motor a caliente

Corriente Clase
del
Motor 30 20 10
3xin 34.4s 23.6s 11.8s
5xIn 12.6s 8.4s 4.2s
7xIn 6.4s 4.2s 2.1s

Tabla 6.16 — Factor de multiplicacién de los tiempos de las clases térmicas a
frio para obtener los tiempos de las clases térmicas a caliente

Corriente en %
de In del Motor R
0%(a frio) 1
20% 0,87
40% 0,74
60% 0,61
80% 0,48
100%(plena carga) 0,35

[ iNOTAI

Si existen varias clases térmicas es porque ha la necesidad de
se programar exactamente una que mejor se adapte a su
aplicacion y proteja el motor dentro de su régimen de trabajo
permitido.

Al utilizar un motor con sensor PTC o termostato internamente
conectado al Arrancador Suave, no ha la necesidad de habilitar
las clases térmicas, por lo tanto, deshabilite la proteccion de
sobrecarga del motor. Para conectar un sensor térmico PTC al
Arrancador Suave SSW-07, es necesario el uso de un médulo
opcional. Mirar capitulos de opcionales en el Manual del
SSW-07.
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[Ajuste fabrica]

Parametro Unidad Descripcion / Observaciones

P64l 0a 600 M Ajustar el tiempo para autoreset de la imagen térmica del
Autoreset de la [ 0= Inactiva ] motor.

memoria termica 1s M Esta funcién puede ser utilizada para aplicaciones que

necesiten de varios arranques por hora o con cortos intervalos
de tiempo entre paradas y nuevos arranques del motor.

M El tiempo de enfriamiento de la imagen térmica depende de
la potencia del motor, o sea, para cada potencia ha un tiempo
de enfriamiento diferente.

M La imagen térmica también puede ser puesta a cero
deshabilitando y habilitando la proteccion de sobrecarga del

motor.
Motor
1 I N 1
| 1 ! 1 |
On |—|
off +—+ L >
| 1 ! 1 !
1 [ 1 ! t
I | 1 I |
Nivel de ! Lo ! 1
.z — [ 4
actuacion | ro !
1
A
I | 1 I |
I 1 ! I !
| 1 ! [ !
| 1 I 1
1 | 1
| 1 1
| ! ! »
‘! | ! i Sin reset t'
Motor .
| | :
On |—|
Off T T : T %
: ! : t
Nivelde _ T_J________ J'__1', _______________
actuacion ! P V\
1
i ! EO5
I 1 |
| 1 |
| 1 |
| ! 1
| ! 1
| [ 1
1 1 #
‘ Vo Conreset t
1 1
[ Tiempodel
4" con reset
Figura 6.11 — Autoreset de la memoria térmica
(M iNOTA!

Al utilizar esta funcién se puede disminuir la vida util del
embobinado del motor utilizado.
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7. ERRORES Y POSIBLES CAUSAS

Cuando un error es detectado, el motor es comandado para parar y el error es presentado.
Para volver a operar normalmente el Arrancador Suave luego de la ocurrencia de un error es necesario que

se haga su reset.

De modo genérico eso puede ser hecho a través de las siguientes posibilidades:

N RERA

Interrumpiendo la alimentacion de la electrénica y reestableciéndola nuevamente (Power-on reset);
Através del boton de reset en el frontal del Arrancador Suave SSW-07 (Botdn reset);
Automéaticamente a través del reset automatico (autoreset);

Via entradas digitales (DIx);

Presionando latecla (o) de la HMI (manual reset);
Via comunicacion serial (Serial).

Descripcion de la

durante el tiempo también programado.
Referenciado la corriente nominal del motor;
Programando los parametros con los valores

Proteccién y Descripcion de la Actuacion Causas Mas Probables Reset
Sefializacion del Error
Falta de fase o - En el inicio del arranque; - Valor de porcentaje programado con
subcorriente Actla cuando no hay tensién en los| limite maximo de subcorriente
terminales de alimentacién de la potencia| aceptable (P610) esta abajo del
EO3 (R/1L1, S/3L2 y T/5L3) o cuando el motor| necesario para el motor y para la
se encuentra desconectado. aplicacion.
(LED Phase Loss) - En aplicaciones con bombas
Parpadeando - En régimen (100% de tension): hidraulicas ella puede estar girando a
ActlGa cuando el valor de corriente se| vacio.
encuentra abajo del valor programado| - Falta de fase de la red eléctrica. Power-on

- Cortocircuito o fallo en el tiristor o
By-pass.
- Motor no conectado.

Manual reset.
Botén reset.

- Actla también en el caso del sensor de

padrén de fabrica, esta proteccion actal - Tipo de conexion del motor errénea. glLi(toreset.
luego de transcurrido 1s de la falta de fase,| - Problemas de mal contacto en las Ser'ial
tanto en la entrada cuanto en la salidal conexiones. ’
(motor). - Problemas con el accionamiento del
Actla cuando la corriente que circula por el| contactor de entrada.
SSW-07 fuera inferior a 20% de la corriente| - Fusibles de entradas abiertos.
ajustada en el Trimpot Motor Current. - Transformadores de entrada
subdimensionados.
- Programacion errénea del trimpot
Motor Currrent.
- Motor con consumo de corriente
abajo del valor limite para actuacién de
la proteccién de falta de fase.
Sobretemperatura en la |- Cuando la temperatura en el disipador es| - Carga en el eje muy pesada.
potencia superior al valor limite. - Elevado numero de arranques su-|o o

cesivos.

Manual reset.

EO4 temperatura no conectado. )
Boton reset.
(LED Fault) Autoreset.
Parpadea 1 vez Dix.
Serial.
(LED Ready)
Encendido
Sobrecarga en el motor |- Cuando exceder los tiempo datos por las |- Ajuste incorrecto del Trimpot “Motor
curvas de las clases térmicas programa- | Current” (ajuste de la corriente del
EO5 das. motor).
- Valor ajustado muy abajo para el motor
(LED Overload) utilizado. Power-on
Parpadeando - Régimen de arranque arriba del Manual reset.

permitido.

- Clase térmica programada abajo del
régimen permitido por el motor.

- Tiempo entre parada y arranque abajo
del permitido por los tiempos de
enfriamiento para la potencia del motor.
- Carga en el eje muy pesada.

- Valor de la potencia térmica guardada
al desligar el control y retomada al
encender.

Botén reset.
Autoreset.
Dix.

Serial.
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Descripcion de la

Proteccién y Descripcion de la Actuacion Causas Méas Probables Reset
Sefializacion del Error
Error externo (DI) - Cuando ocurrir la apretura de la entrada digital - Cableado en la entrada digital
programada para error externo. programado para error externo
E06 abierto. Power-on.
Manual reset.
(LED Fault) Botén reset.
Parpadea 3 vez Dix.
Serial.
(LED Ready)
Encendido
- Tentativa de copiar los Power-on.

Error en la funcién Copy

- Cuando la HMI es cargada con los parametros de
una versién diferente de la versién del Arrancador

parametros de la HMI para el
Arrancador Suave con

Manual reset.
Botdn reset.

E10 Suave.
versiones de software DIx.
incompatibles Serial.
Error de programacién |- Cuando ocurrir la tentativa de ajuste de un - Tentativa de ajuste de un Reset
pardmetro incompatible con los demas. pardmetro incompatible con ”
E24 los demas. Mirar la tabla 5.1. automatico
luego de la
correccién
del error.
Error de Timeoutenla |- Cuando el Arrancador Suave deja de recibir tele- |- El tiempo de timeout
recepcion de los gramas del maestro por un tiempo mayor que el |programado en P314 es
telegramas programado en P314. inferior al tiempo entre los
telegramas enviados por el
E28 maestro de la red.
- El maestro de la red no envia |Reset
(LED Error del modulo de telegramas ciclicamente, automatico
comunicacion) programar P314=0. luego de la
Parpadea 1 vez - Si la comunicacion serial no | correccion
esta siendo utilizada, del error.
programar P314=0.
- Para mayores detalles,
consultar el Manual de la
Comunicacién Serial del
Arrancador Suave SSW-07.
Fallo en la conexién de |- Cuando la conexién fisica entre la HMI y el|- Mal contacto en el cable de la] Reset
laHMI Arrancador Suave es interrumpida. HMI. automatico
- Ruido eléctrico en la instalacién | luego de la
E31 (interferencia electromagnética). | correccion
del error.
Exceso de tiempo de - Cuando el tiempo de arranque, debido el arran- |- Tiempo programado para
limitacion de corriente que con limitacion de corriente, es superior al rampa de aceleracion inferior
durante el arranque. tiempo ajustado en la rampa de aceleracion. al necesario. Power-on

- Valor de la limitacién de

Manual reset.

E62 corriente programado muy Boton reset.

abajo. Autoreset
(LED Fault) - Motor trabado, motor Dix :
Parpadea 2 veces blogueado. "

Serial.
(LED Ready)
Encendido
Rotor blogqueado - Actta antes de la tension plena, si la corriente es |- Tiempo de la rampa de
superior a dos veces la corriente nominal del motor. |aceleracion programado

E63 menor que el tiempo real de

aceleracion. Power-on.
(LED Stall) - Eje del motor trabado Manual reset.
Parpadeando (blogueado). Botdn reset.

- El transformador que
alimenta el motor puede estar
saturando y llevando mucho
tiempo para recuperarse de la
corriente de arranque.

Autoreset.
DIx.
Serial.
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Descripcion de la

Descripcion de la Actuacion

Proteccién y Causas Mas Probables Reset
Sefializacién del Error
Sobrecorriente - Cuando el valor de corriente se encuentra arriba del | - Cortocircuito entre fases.
valor programado durante el tiempo especificado. | - Exceso de carga
E66 Referenciado a la corriente nominal del motor. momentaneamente en el Power-on.

(LED Overcurrent)

- Monitoreo solo cuando el SSW-07 esta en régimen
(100% de tensioén).

motor.
- Eje del motor trabado, rotor

Manual reset.
Botdn reset.

Parpadeando - Con la programacién de los parametros con valores | bloqueado. Autoreset.
padrén de fabrica, esta proteccion actia cuando la DIx.
corriente del motor ultrapasar el valor de 3 veces la Serial.
corriente nominal del motor, durante un tiempo superior
als.

Secuencia de fase inver- | - Cuando la secuencia de interrupciones de las |- Secuencia de fase de la red

tida sefiales de sincronismo no sigue la secuencia RST . | de entrada invertida. Power-on.

- Puede tener sido modificada

Manual reset.

E67 en otro punto de la red de Boton reset.
alimentacion. Autoreset.
(LED Phase Seq) DIXx.
Parpadeando Serial.
Subtension en la - Actlia cuando la tension de alimentacion de la - Alimentacién de la
alimentacion de la electrénica es inferior a 93Vca. electrénica abajo del valor
electrénica. m'\l/rlurlno. et i Power-on.
- Mal contacto en 1a alimen- — fya g reset.
E70 tacién de la electronica. .
) . L Boton reset.
- Fusible de la alimentacion Autoreset
(LED Fault) de la electrénica abierto. Dix '
Parpadea 2 veces Serial.
(LED Ready)
Apagado
Contactor del By-pass|- Cuando ocurrir alguno fallo con los contactos del| - Mal contacto en los cables
abierto relé de By-pass interno en régimen de tensién plena. | de accionamiento del relé de b
ower-on.

By-pass interno.

Manual reset.

E71 - Contactos del relé de By- !
pass defectuoso debido Boton reset.
(LED Fault) alguna sobrecarga. Autoreset.
Parpadea 3 veces DIx.
Serial.

(LED Ready)
Apagado
Sobrecorriente antes del|- Actia antes del cierre del By-pass en el cado de la| - Tiempo de la rampa de acele-
By-pass corriente ser superior a: racion programado menor que

37,5A para los modelos de SSW hasta 30A,; el tiempo real de aceleracion. | Power-on.

E72 200A para los modelos de SSW de 45 a 85A; - Corriente nominal del motor| Manual reset.
260A para los modelos de SSW de 130A; arriba de la corriente sopor-| Boton reset.
(LED Fault) 400A para los modelos de SSW de 171 y 200A. |tada por el Arrancador Suave.| Autoreset.
Parpadea 4 veces - Eje del motor trabado, rotor| DIXx.
bloqueado. Serial.
(LED Ready)
Apagado
Desbalanceo de - Cuando el valor de corriente de una de las fases |- Valor programado en P614 y
corriente se encuentra arriba o abajo del valor programado, | en P615 mas alla de los limites
durante el tiempo programado. Referenciado a las | soportado para su aplicacion.
E74 otras fases del motor. - Caida de tension en una o
méas fases de la red de|Power-on.
(LED Fault) alimentacion. Manual reset.
Parpadea 5 veces - Falta de fase en la red de| Boton reset.
alimentacion. Autoreset.
(LED Ready) - Transformadores de entrada| DIx.
Encendido subdimensionados. Serial.

- Fusibles de entrada abiertos.
- Problemas de mal contacto
en las conexiones del motor o
de la red de alimentacion.
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Descripcion de la

mas el motor encuéntrense

Proteccion y Descripcion de la Actuacion Causas Mas Probables Reset
Sefializacion del Error
Frecuencia de la red de|- Cuando la frecuencia se encuentra abajo o arri- |- La frecuencia de la red esta
alimentacion fuera dellba de los limites de 45Hz hasta 66Hz. fuera de los limites.
rango permitido - Cuando el Arrancador Suave | power-on.

Manual reset.

E75 alimentados por un generador Botdn reset.
que no esta soportando el Autoreset.

(LED Fault) régimen de plena carga o de DIx.

Parpadea 1 vez arranque del motor. Serial.

(LED Ready)

Apagado

Subcorriente antes del |- Cuando en el final de la rampa de aceleracion y|- Fallo en la tension de la red de

cierre del By-pass antes del cierre del relé de By-pass interno, la|alimentacién o fallo en el tiristor

corriente es inferior a 0,1x de la corriente nominal|antes del cierre del By-pass. Power-on

E76 del Arrancador Suave (P295x 0,1). - Valor de la corriente nominal de Manual reéet
Arrancador Suave programado Botn reset ’

(LED Fault) en P295 mal. Autoreset ’

Parpadea 4 veces - Corriente nominal del motor DIx ’
debajo de la corriente minima. Ser.ial

(LED Ready) - Se puede programar P616=0 '

Encendido para pruebas.

OBSERVACIONES:

En el caso de actuaciéon del EO4 (sobretemperatura en la potencia), es necesario esperar el Arrancador
Suave enfriarse un poco antes de hacer el reset.
En el caso del EO5 (sobrecarga en el motor), es necesario esperar el motor enfriarse un poco antes de hacer

el reset.

@ iNOTA!

Modo de actuacién de los Errores:

E24.

- Indica el cédigo del error en el display de la HMI.
- No permite accionar (arrancar) el motor.

- Deshabilita el relé que se encuentra programado para la condicion “sin error”.
- Habilita relé que se encuentra programado para la condicion “con error”.

E28:

- Indica el error a través de parpadeos en al LED Error del médulo de comunicacion.
- EImodo de actuacion puede ser programado a través de P313.

E3L:

- El Arrancador Suave puede continuar su operacion normalmente, dependiendo de como se encuentra
programado P313y P314.
- No acepta los comandos de la HMI.

- Indica el codigo en el

E70:

display de la HMI.

- Noira para la memoria de los 4 ultimos errores si ocurrir la interrupcion de la alimentacion de la electrénica
con el motor sin estar accionado.

OTROS ERRORES:

- Deshabilita el relé que se encuentra programado para “sin error”.

- Habilita relé que se encuentra programado para “con error”.
- Desconecta el motor que se encuentra accionado.
- Indica el cédigo del error en el display de la HMI y/o en el frontal del SSW-07.
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